Rozdzielacz proporcjonalny ze zintegrowang WK
PONAR | elektronika typ USAEB6 428 650
WN6 do 35 MPa | do 40 dm*min 09.2015
KARTA KATALOGOWA - INSTRUKCJA OBStUGI
ZASTOSOWANIE
4-drogowy rozdzielacz proporcjonalny typ USAEBS...
ze  sterowaniem  bezposrednim za  pomoca
elektromagneséw proporcjonalnych z  elektronikg
zintegrowana jest przeznaczony do sterowania

kierunkiem i wielkoscia natezenia przeptywu w
uktadach hydraulicznych.

OPIS DZIALANIA

[USAEB6 - 02/E 26 N 731 A1|

Gtéwnymi elementami rozdzielacza proporcjonalnego typ
USAEBS..., bezposrednio przez
zintegrowany regulator sa: korpus (1), elektromagnesy
proporcjonalne (2), (4), suwak (3), sprezyny (5), (6) i
wbudowany  cyfrowy regulator elektroniczny (7).
Elektromagnesy (2), (4) przesuwaja suwak (3) z potozenia
Srodkowego w sposéb ciagly, proporcjonalnie do

sterowanego

suwaka (3) do potozenia Srodkowego (bezpradowego)
zapewniajq sprezyny centrujace (5), (6). Potozenie i ksztatt
krawedzi sterujacych suwaka (3) decyduja o zmianie
konfiguracji potaczen pomiedzy kanatami P, A, B, T
zgodnie ze schematami hydraulicznymi wg str. 3 a rézne
przekroje przeptywu decydujg o nominalnej wydajnosci
rozdzielacza. Elektromagnesy (2), (4) sa wyposazone w

wielkoSci podawanego na nie pradu przez regulator (7).  przyciski recznego przesterowania (8) umozliwiajace
Umozliwia to sterowanie zaréwno kierunkiem jak i  przesterowanie rozdzielacza w  przypadku braku
natezeniem przeptywu oleju w uktadzie, co pozwala na  zasilania.
zmiane kierunku i szybkosci ruchu odbiornika. Powrét
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DANE TECHNICZNE

Ciecz hydrauliczna

olej mineralny

Wymagana klasa czystosci oleju

ISO 4406 klasa 18/16/13

Lepko$¢ nominalna cieczy

36 mm?2 /s w temperaturze 50 °C

Zakres lepkosci

10 do 400 mm?/s

Pozycja pracy

Zakres temperatury cieczy (w zbiorniku) zalecany 40°C do 55°C
max -20°C do +80°C
Zakres temperatury otoczenia -20°C do +60°C
Max ciSnienie pracy kanaly P. A.B | 35 MPa
kanat T 21 MPa
Przeplyw max 40 dm¥min
Histereza < 3% Qmax
Powtarzalno$¢ pracy *1% Q max
dowolna

Masa

rozdzielacz z 1 elektromagnesem - 1,9 kg

rozdzielacz z 2 elektromagnesami - 2,4kg

Moc nominalna

50w

Parametry zintegrowanego regulatora

elektronicznego wg str. 6- 10
Stopien ochrony wg CEI EN 60529 IP65 / IP 67
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WYMAGANIA MONTAZU | EKSPLOATAC)I

1. Rozdzielacz nalezy uzytkowac tylko w petni sprawny
i prawidtowo przylaczony do instalacji elektrycznej.
Przytaczanie lub odtaczanie od instalacji elektrycznej
musi  byé wykonywane przez wykwalifikowany
personel.

2. Podczas eksploatacji nalezy utrzymac zalecang w
niniejszej Karcie Katalogowej - Instrukcji Obstugi
lepkos¢ cieczy hydraulicznej.

3. Aby zapewni¢ bezawaryjng i bezpieczng prace
rozdzielacza nalezy systematycznie sprawdzac:

* stan potaczenia elektrycznego
* dziatanie zaworu
* czystoS¢ cieczy hydraulicznej

4, Ze wzgledu na nagrzewanie sie  cewki
elektromagnesu i korpusu rozdzielacza do wysokiej
temperatury rozdzielacz powinien by¢
umiejscowiony tak, aby wyeliminowa mozliwos¢

przypadkowego kontaktu z cewka Iub korpusem
podczas eksploatacji lub nalezy przewidzie¢
odpowiednie ostony zgodnie z wymaganiami norm
europejskich: PN - EN ISO 13732 -1 i PN - EN ISO
4113,

Dla zapewnienia szczelnosci przylacza rozdzielacza
do ukladu hydraulicznego nalezy przestrzegac
wymiarébw pierScieni uszczelniajacych, momentéw

dokrecenia i parametréw pracy rozdzielacza
podanych w niniejszej Karcie Katalogowej - Instrukgji
Obstugi.

Przed rozpoczeciem eksploatacji rozdzielacza uktad
hydrauliczny nalezy odpowietrzy¢.

Obstugujacy rozdzielacz musi by¢ zapoznany z
treScia niniejszej Karty Katalogowej - Instrukgji
Obstugi.

SCHEMATY

symbole graficzne rozdzielaczy 3-potozeniowych

wersja USAEB6...
(3-potozeniowa z potozeniami a, 0, b ze sprezynami
centrujgcymi, konfiguracja z 2 cewkami)

A B

I>k>?\/ra 0 b%

7

a P T b

symbole graficzne rozdzielaczy 2-pofozeniowych
wersja USAEB6...A...

(2-potozeniowa z potozeniami a, 0 ze sprezynami
centrujgcymi, konfiguracja z 1 cewka)

A B
k LAAA
>yl 2 | °

\ ————————
a P T

symbole graficzne suwakdéw

XX
XK

symbole graficzne suwakéw

1 L
[
1 T
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CHARAKTERYSTYKI

(dla lepkosci cieczy hydraulicznej v = 36 mm?/s i temperatury t =50°C; rozdzielacz z elektronikg zintegrowana)
Charakterystyki natezenia przeptywu

wykresy charakterystyk natezenia przeptywu Q wykresy charakterystyk natezenia przeptywu Q w
w zaleznosci od sygnatu sterujacego przy stalymA pp 1™ zaleznoSci od A pp _ 1 przy statej wartosci sygnatu sterujacego
dla rozdzielacza typ USAEB6... w wersjach z suwakami: dla rozdzielacza typ USAEB6... w wersjach z suwakami:
E*,V***; kierunek przeptywu: P—» A/B - T, P- B/A-T E* V***; kierunek przeptywu: P—» A/B - T, P- B/A-T
|(*) - na nominalne natezenie przeptywu Q n = 8 dm¥min |
App 1 sygnat sterujacy [%]
20 25
| _A1-21pa
AB A A7 MPa 100 %
16 . 7 - 20 ——
= = — 90 %
E s TT A |_A3MPa €15 ~
£ PT ~ £ 80 %
o2 A B // e ///
3 g Y //// 1 MPa S 10 A7 70%
° 5| LT /=
4 | - 5 50 %
40 %
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20
sygnat sterujacy [V] Ap p. T[MPa]
[(*) - na nominalne natezenie przeptywu Q n =16 dm3min |
Ap P-T sygnat sterujacy [%]
i ] 7 MPa 35
28 - /114 MPa %0
A B A 3Mpa —~—_
—_ — 4 T~
£ P T l// £ / T ~~—100%
20
%t h tPa ol 2 e gy Y
5, X S 15 £ 80 %
o XX < 7 70%
8 P T 10
60%
4 5 50 %
40 %
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 0 2 A4 6 8 10 12 14 16 18 20
sygnat sterujacy [V] Ap p. T[MPa]
|(*) - na nominalne natezenie przeptywu Q n = 26 dm¥min |
Bpp ¢ sygnat sterujacy [%]
42 45
- ‘ ‘ / 3MPa 40 v
— £B / 35 S~
g y A NN
e 4 PT @ Eo e ~
5, A B 21 MPa - /r e ] 100 %
o 18 TX 4 G E2 ~— 90 %
X X r14MPa o 15 [l — 80 %
12 P T 10 70%
6 205
5
— 20%
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 0 2 A 6 8 10 12 14 16 18 20
sygnat sterujacy [V] Ap p. T[MPa]
UWAGL:

(*) - wartosciQnprzy App-t1=1MPa

(**) - powyzsze wykresy zostaty uzyskane po linearyzacji krzywych charakterystyki przez wzmacniacz cyfrowy;
dostosowanie krzywej zostato wykonane przy statej wartosci Ap = 3 MPa i ustawieniu wartosci poczatku przeptywu
przy 10% sygnatu sterujacego.

) - przebiegi krzywych charakterystyk dla wersji z suwakiem V analogicznie jak dla wersji z suwakiem E z uwzglednieniem,
Ze poczatek przeptywu nastepuje przy wartosci sygnatu sterujacego ok. 150 mV

(***
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CHARAKTERYSTYKI
(dla lepkosci cieczy hydraulicznej v = 36 mm2/s i temperatury t = 50°C; rozdzielacz z elektronika zintegrowana)
Charakterystyki natezenia przeptywu

wykresy charakterystyk natezenia przeptywu Q wykresy charakterystyk natezenia przeptywu Q w

w zaleznosci od sygnatu sterujacego przy statymA pp_1™* zaleznoSci od A pp _ 1 przy statej wartosci sygnatu sterujacego
dla rozdzielacza typ USAEB6... w wersji z suwakiem W*; dla rozdzielacza typ USAEBS... w wersji z suwakiem W*;
kierunek przeptywu: P - A/B - T; P— B/A-T kierunek przeptywu: P—» A/B T, P— B/A-T

|(*) - na nominalne natezenie przeptywu Q n = 8 dm%/min |
sygnat sterujacy (%]

Ap
22 P-T 25 100%
20 | 14- 21 MPa ] 90 %
18 /I\ B : 20 o
i ok A~ TP T 0%
€ 14 T Yt € 45 /| — 0%
€ 1 P T A | _A3wa  E /, —
) ™ /
'CE} 10 £ ‘/ 60 %
o -~ 1M 3 10 Vg
o . 7 | A a S - 50 %
// e 5 / o]
4 g - " 40 %
2 | ]
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20
sygnat sterujacy [V] Ap p. T[MPa]
[(*) - na nominalne natezenie przeptywu Q n =16 dm¥min |
A
Pp-T sygnat sterujacy [%4]
30 7 MPa 35
‘ ‘ 14 MPa 2 [T 100 %
25 -
A B 3-21MPa = 90 %
T 2 ||/
= T = /V/ 80 %
€ P 1MP £ 20 7
mE 15 a = 70 %
35, / o, 15 / 60 %
o 10 o
10 W7 50 %
5 5 2 0%
0 4+ 2 3 4 5 & 7 8 9 10 0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20
sygnat sterujacy [V] Ap p. T[MPa]
[(*) - na nominalne natezenie przeptywu Q n = 26 dm%/min |
Opp t sterujacy [%
i p3 ,{Ap = sygnat sterujacy [%]
|| ) A BN
36 7 MPa N
A B / 40 O N
T f // N
—. 30 7/, +10MPa  — 35
< T //é € o /, NI
E PT 21MPa E 7 S 100 %
E s 2 £ 25 Hf/ 90 %
S, 7 -14 MPa 2 20 80 %
| —
< A S Y 70%
10 60 %
6 5 50 %
40 %
0 1. 2 3 4 5 6 7 8 9 10 0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20
sygnat sterujacy [V] Ap p. T[MPa]
UWAGI:

(*) - wartosciQnprzy App-t1=1MPa

(**) - powyzsze wykresy zostaty uzyskane po linearyzacji krzywych charakterystyki przez wzmacniacz cyfrowy;
dostosowanie krzywej zostato wykonane przy statej wartosci Ap = 3 MPa i ustawieniu wartosci poczatku przeptywu
przy 10% sygnatu sterujacego.
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CHARAKTERYSTYKI

(dla lepko&ci cieczy hydraulicznej v = 36 mm?2/s i temperatury t = 50°C; rozdzielacz z elektronika zintegrowana)

Charakterystyka odpowiedzi na skokowy sygnat sterujacy

100 =
/

75

I max [%6]

" \

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 0 10 20 30 40 50
t [ms]

ZINTEGROWANY REGULATOR ELEKTRONICZNY

Cechy cyfrowego regulatora elektronicznego

Rozdzielacz proporcjonalny typ USAEB6... jest sterowany za pomoca cyfrowego regulatora (wzmacniacza), zawiera
mikroprocesor, ktéry kontroluje, przez odpowiednie oprogramowanie wszystkie funkcje zaworu, takie jak:

*ciagte przeksztatcanie (0,5 ms) napieciowego lub pradowego sygnatu sterujgcego na sygnat cyfrowy

*regulacja czaséw rampy narastania i opadania *

*ograniczenie wzmocnienia *

*kompensacja strefy nieczutosci

*regulacja pradu cewki

*dynamiczna regulacja pradu podktadu (PWM)

*zabezpieczenie cewek przed mozliwym zwarciem

UWAGA:
(*) - w/w parametry moga by¢ ustawione przez potaczenie CAN, za pomocg komputera i odpowiedniego

oprogramowania

Cyfrowy regulator pozwala na osiagniecie lepszej wydajnosci zaworu w poréwnaniu do wersji analogowej, np.:
*zmniejszenie histerezy i poprawienie powtarzalnosci

*zmniejszenie czasu odpowiedzi

elinearyzacja krzywych charakterystyki, ktére sa optymalizowane w fabryce dla kazdego zaworu

*100% zamienno$¢ w przypadku wymiany zaworu

*mozliwos¢ ustawienia przez oprogramowanie, parametréw funkcjonalnych

*mozliwos¢ pracy w standardzie sieciowym CAN - Open network

*mozliwos¢ przeprowadzenia testéw diagnostycznych przez potaczenie CAN

*wysoka odpornos¢ na elektromagnetyczne zaktécenia
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ZINTEGROWANY REGULATOR ELEKTRONICZNY

Parametry elektryczne

Napiecie zasilania VDC 24 VDC (od 19 to 35 VDC, znieksztatcenie max 3 Vpp)
Pobér mocy W 50

Maksymalny prad wyijéciowy A 1,88

Cykl pracy 100%

Syanat napieciowy (wersja ...A1... -wgstr. 6) VDC +10 (impedancja Ri > 50 k)
Sygnat pradowy (wersja ...F1... -wg str. 6) mA 4+20 (impedancja Ri=5009Q)
Alarmy przeciazenie oraz przegrzanie elektroniki
Interfejs komunikacyiny optoizolowana magistrala przemystowa typ CAN - Bus ISO 11898
Ztacze atdbwne 7- pinowa wtyczka typ MIL- C—5015-G (DIN -43563)

Wtyczka CAN - Bus M12 - IEC60947-5-2

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)

Emisja zaburzen  EN 61000-6-4 wedtug standardu 2004/108/CE

odpornoé¢ na zaburzenia EN 61000-6-2

Stopieh ochrony obudowy IP65 / IP67 (CEI EN 60529)

Schemat blokowy

@@ @
~ F ' SR

| B
A -H P &
c H (/TN
MINIMUM \ o /
D ¢ V pr— 4:\\,,_/,/ i
£ UP-DOWN ‘
r
6 p—-r
|
L

- ™ \ )
] T [ )
’ ’

1, 2 - Elektromagnesy proporcjonalne

3 - Obudowa uktadu regulaora elektronicznego

4 - Zintegrowany cyfrowy regulator elektroniczny
5 - Ztacze gtéwne - 6 pin + PE - typ DIN 43563
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ZINTEGROWANY REGULATOR ELEKTRONICZNY

Wersje i tryby pracy

Wersja standardowa ...A1... - regulator z sygnatem sterujacym napieciowym

To najbardziej popularna wersja zamienna z najbardziej powszechnymi zaworami proporcjonalnymi tego typu
z analogowa elektronika zintegrowana. Wystarczy ze zawér bedzie podtaczony w sposdb przedstawiony ponizej. Ta wersja
nie pozwala jednak na ustawienie parametréw zaworu, dla przyktadu zakres nastawy czasu rampy musi by¢ wykonywany
przez sterownik PLC, tak samo jak ograniczenie sygnatu sterujacego.

Schemat potaczeh regulatora w wersji ...AT...

| I
} | /7 Pin Warto$¢ | Funkgja Uwagi
A
— - ]
} } - I A 24 VDC napiecie 0d 19 do 35VDC (znieksztalcenie max 3 Vpp) **
| B | | |
— | e —
} } - } } B oV zasilane (zero) oV
| c |
| — - | | |
} } } } C --e- nie uzywane -
(P A P I
| | oo D £10V | wejscie impedancja Rj > 50 kQ *’
DL E
| | - oo E oV wejscie —
I —4: ‘ = ! !
} @} } } F +10V prad cewki + 100% Imax *2
| =4 o | \7 ]
} [ Fﬁ TJ PE GND uziemienie ochronne -
o T ad
Le ——

Wersja standardowa ...F1... - regulator z sygnalem sterujacym prad owym

Ta wersja ma charakterystyke podobna do wersji poprzedniej, z ta réznicg ze sygnatem sterujgcym jest prad w
przedziale 4 + 20 mA. Przy 12 mA zawér jest w pozycji Srodkowej (zerowej), przy 20 mA zmienia sie konfiguracja
taczaca porty P z A oraz B z T, natomiast przy wartosci 4 mA konfiguracja jest nastepujaca: kanatPzBoraz Az T.
Dla opcji z pojedyncza cewka przy pradzie o wartosci 20 mA (pin D), zawor jest w konfiguracji otwartej (P - B oraz
A - T), natomiast gdy wartos¢ pradu wynosi 4 mA zawér pozostaje w spoczynku. Konfiguracja moze sie rézni¢ w
zaleznosci od oprogramowania. Jesli warto$¢ pradu dostarczona do zaworu jest nizsza niz 4 mA zostaje
wyswietlony btad “AWARIA PRZEWODU". Aby skasowac btad nalezy odigczy¢ zasilanie.

Schemat potaczeh regulatora w wersji ...F1...

A B Pin | Wartod¢ |Funkca Uwagi
| ()
| Al
| — - | S A 24VDC | napigcie od 19 do 35VDC (znieksztalcenie max 3 Vpp) **
| | | |
} e } %%—:—:7 B ov zasilane (zero) ov
| c I
} — - } } } C - nie uzywane -
[ o ! .
e =11 D | 4+20mA | wejécie impedancja Rj = 500 Q
\ g |l } }
} —- } <1 E ov zero -
| | | |
F
- o> } } F +10V prad cewki + 100% Imax *2
RiS] L
} - — })* -—-r—— PE GND uziemienie ochronne -—--
=
le |
UWAGI

(*1) - Sygnat wejsciowy jest typu réznicowego tylko w wersji ...A1.... Dla zawordéw z dwiema cewkami, z dodatnim
sygnatem sterowania podtaczonego do pinu D, otwarcie zaworu nastepuje z P do A oraz B do T. Przy zerowym sygnale
zawodr jest w pozycji centralnej. Dla zaworéw z pojedynczymi cewkami, z dodatnim sygnatem sterowania podiaczonego
do pinu D, otwarcie zaworu nastepuje z P do B oraz z A do T. Skok suwaka jest proporcjonalny do (Up — UE). Jesli jest
dostepny tylko jeden sygnat wejsciowy to pin B (zasilanie 0V) oraz pin E (sygnat sterujacy 0V) musza by¢ podtaczone
razem do uziemienia GND (pin PE)

(*2) - Pin F w odniesieniu do pinu B(0V)

(*3) - Przewiduje sie uzycie bezpiecznika na pin A (24 VDC) celu zabezpieczenia elektroniki: 5A/50V (typ szybki).
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ZINTEGROWANY REGULATOR ELEKTRONICZNY
Wersje i tryby pracy

Wersja ...A1C...; F1C... - regulator z parametrami ustawianymi przez ztacze CAN *
Ta wersja umozliwia ustawienie ponizszych parametréw zaworu poprzez sie¢ CAN po podiaczeniu do komputera *:

eprad maksymalny (regulacja wzmocnienia) Q full scale
. . . 100 % === —— g

Imax A oraz Imax B ustawia mksymalny prad cewki A zgodnie z |
wartoscia sygnatu sterujacego. Ten parametr pozwala na ograniczenie 2 :

. . 5 t
przeptywu maksymalnie sygnatem sterujgcym. § Qmaxset /£ __ = ;:
domysina wartos¢é = 100% skali a " :
zakres: od 100% do 50% skali , -~ I
e |

0 sygnat sterujacy 100 %

eczestotliwos¢ pradu podktadu (PWM)
ustawia czestotliwos¢ PWM, ktéra jest pulsujaca czestotliwoscia pradu
sterujacego. Obnizenie wartosci PWM poprawia doktadno$é zaworu,
zmniejszajac stabilnos¢ regulacji. Wzrost czestotliwosci PWM poprawia
stabilnos¢ regulacji, co zwieksza histereze.
domyslna wartos¢ = 300 Hz
zakres = 50 + 500 Hz

erampa
- zwiekszanie czasu rampy R1 - cewki A: ustawia czas wzrostu pradu _Q_'“EX_A___\
z wartoéci od 0 do 1009 sygnatu wejéciowego od zera do -10V. P DN

- zmniejszenie czasu otwarcia rampy R2 - cewki A: ustawia czas opadania

przeptyw

pradu z wartosci od 100 do 0% sygnatu wejsSciowego od -10V do zera.

Czas

- zwiekszanie czasu rampy R3 - cewka B: ustawia czas wzrostu

pradu z wartosci od 0 do 100% sygnatu wejSciowego od zera do +10V.
- zmniejszenie czasu rampy R4 - cewka B: ustawia czas opadania

pradu z wartosci od 100 do 0% sygnatu wejSciowego od +10V do zera.
min czas = 0,001 s
max czas = 40,000 s
domysiny czas = 0,001 s

ediagnostyka
Zapewnia dane dotyczace kilku parametréw, takich jak:
- status elektronicznego sterownika (dziatajacy lub uszkodzony)
- aktywna regulacja
- sygnat wejsciowy
- wartos¢ pradu

UWAGA:
(*) - interfejs USB CANPC-USB/20, kod zaméwienia - 3898101002, z oprogramowaniem (zgodnym z systemem

Microsoft Windows Xp®), kablem komunikacyjnym (I =3 m) oraz konwerterem USB dostarczany jest na oddzielne
zamowienie.
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ZINTEGROWANY REGULATOR ELEKTRONICZNY
Wersje i tryby pracy

Wersja ...A1C...; F1C... - regulator z interfejsem CAN - Bus

[ —— — —— T ™1 ACTIVE
NODE

Ta wersja pozwala na zarzadzanie zaworem przez magistrale
przemystowa CAN - Open, wedlug standardu ISO 11898.
Wtyczka CAN musi by¢ podtaczona (patrz schemat) jako wezet
magistrali CAN - Open, podczas gdy giéwne zlacze jest
podfaczone tylko do zasilania (pin A i B + GND)

DIGITAL DRIVE |

¢

pc
Najwazniejszymi cechami potaczenia CAN - Open sa: MICROCONTROLLER

|
|
|
|
® parametry zapisywane sa w sterowniku PLC |
|
|
|
|
|

e zmiana parametréw w czasie reczywistym
e diagnostyka w czasie reczywistym

|
|
|
|
CAN_CONTROLLER |
|
|
|
|

Rx Tx
e proste okablowanie poprzez wtyczke szeregowa S ik
¢ komunikacja z programem wedtug standardéw
migdzynarodowych CAN-TRANSCEIVER Al = [T
Schemat potaczen regulatora w wersji ...A1 C...; ...F1 C...
Pin Wartos¢ Funkgja L N
1 CAN_SHLD | Monitor CAN_GND| |[CAN_V

CAN_H| |cAN L

2 [ CAN +24VDC| BUS + 24 VDC (max 30 mA)

/
3 | CANODC | BUSOVDC L
4 CAN_H BUS line (high signal) [J 1200 BLIg LINE !
5 CAN_L BUS line (low signal) /

UWAGA:

W przypadku, gdy rozdzielacz jest weztem zamykajacym sieé
CAN, na piny 4i 5 ztacza CAN nalezy zatozy¢ rezystor 120 Q.

Przewody przylaczeniowe

Podfaczenia musza by realizowane poprzez 7-pinowa wtyczke. Zalecany przekréj przewoddw zasilania 0,75 mm? dla

przewodéw do 20 m oraz 1,00 mm? dla przewodéw do 40 m. Przewody sygnatowe musza mie¢ przekréj 0,50 mm? .
Zalecane s przewody 7 zytowe z osobnym przewodem ekranowanym.
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WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE

wersje 3-polozeniowe standardowe USAEB6...

266
200
II_I
T T '
@ 17T SanS
— ] 3
o
— b
a b
Lﬁ‘ <T
~
N‘
|
@ 1 ]
- AFRB Ll i
dm  — — 2 N S EE
P\
/% J
= 40,5 13,3
o

M5 gt. 10 - 4 otw.
@7,6 (max) - dotw. (P,T, A, B)

T 1 - Elektromagnes od strony a
= f/ ! K 2 - Elektromagnes od strony b
= AC>7 ()B g ~| 2 3 - Ztacze gtébwne 6-pinowe + PE typ DIN 43563
9O DN | Ol fa| ™M 4 - Wtyczka gtéwna 7-pinowa typ DIN 43563
N 4$ — ™ IP67 PG11 EX7S/L/10 dostarczana na oddzielne
. 10_3 Lol 1 0 zamowienie kod zamdéwienia 3890000003
1 =1 S| i © 5 - Przycisk recznego przesterowania
6 - Pierscien uszcz. o-ring 9,25 x 1,78
27.8 szt. 4/komplet (P, T, A, B)
40,5 13,3 7 - Konfiguracja otworéw powierzchni ptyty
65 (min) przytaczeniowej zgodna norma:
ISO 4401 - oznaczenie ISO 4401-03-02-0-94
(wielko$¢ nominalna CETOP 03)
E Sruby mocujace M5 x 30 -10.9
0.63 wg PN -EN ISO 4762 (PN/M-82302)
'v/ szt. 4 /komplet; moment dokrecenia Md =9 Nm
@ % 7 8 - Wymagany stan powierzchni ptyty
przytaczeniowej
UWAGA:
(*) - wymiar orientacyjny
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WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE

wersje 2-potozeniowe standardowe USAEB6...A...

T E

195*
136
132
|~ ————1F
G—=H-1___ [
H |

119

a Y
I feerh .
g1 E A
v |l awll [N
90| G
o
S
65 8
144
°¢ 1708
= 4 OHDP LH ¢
R
N v 405 13,3
(e}
M5 gt. 10 - 4 otw.
@7,6 (max) - dotw. (P,T, A, B)
] 1 - Elektromagnes od strony a
f 7 .
= Af\yjr\B | Fol i 2 - Itacze g+ovxfne 6-p|n9we + PE typ DIN 43563
g OO o ™ 3 - Wtyczka gtéwna 7-pinowa typ DIN 43563
© 4$ Dr) | ﬁ‘ | ™ IP67 PG11 EX7S/L/10 dostarczana na oddzielne
zamowienie kod zamdéwienia 3890000003
’ 10_3 vl ol 5 - Przycisk recznego przesterowania
19 =S| | © 6 - PierScien uszcz. o-ring 9,25 x 1,78
>7 szt. 4/komplet (P, T, A, B)
8 7 - Konfiguracja otworéw powierzchni ptyty
40.5 13.3 przytaczeniowej zgodna norma:
65 (min) ISO 4401 - oznaczenie ISO 4401-03-02-0-94
(wielko$¢ nominalna CETOP 03)
Sruby mocujace M5 x 30 -10.9
/7(0,01/100 mm wg PN -EN 1SO 4762 (PN/M-82302)
0@/ szt. 4 /komplet; moment dokrecenia Md =9 Nm
8 - Wymagany stan powierzchni ptyty
@ / 7 przytaczeniowej
UWAGA:
(*) - wymiar orientacyjny
WK 428 650 09.2015 -12 - Typ USAEB6




WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE

wersje 3-potozeniowe z interfejsem CAN - USAEB6...C...

266"
244~
200

®

119

@\ b
i - 3 ~
|_r~J <
o~
N‘
I
G 14 )
=l . 1 _AASTRB N et
€7 N ==L
\\/
- J
~ 40,5 13,3
o

1 - Elektromagnes od strony a

2 - Elektromagnes od strony b

M5 gt. 10 - 4 otw. 3 - Ztacze gtéwne 6-pinowe + PE typ DIN 43563
@7,6 (max) - dotw. (P,T, A, 4 - Wtyczka gtéwna 7-pinowa typ DIN 43563

IP67 PG11 EX7S/L/10 dostarczana na oddzielne

>
=

a ] zamoéwienie kod zamdwienia 3890000003
= ” I | LA 5 - Ztacze CAN - Bus
g - ofaf A of 6 - Wtyczka 5-pinowa M12 - IP67 PG7 EC5S/M12L/10
I 4$ P(B I N ™ dostarczana na oddzielne zamdwienie
i kod zamdwienia 3491001001

7 - Przycisk recznego przesterowania
19 8 - Pierécien uszcz. o-ring 9,25 x 1,78
27.8 szt. 4/komplet (P, T, A, B)
40,5 133 9 - Konfiguracja otworéw powierzchni ptyty
i przytaczeniowej zgodna norma:
65 (min) IS0 4401 - oznaczenie 1SO 4401-03-02-0-94
(wielko$¢ nominalna CETOP 03)
Sruby mocujace M5 x 30 -10.9

3l
0,75
5,95
16,25

£7]0,01/100 mm| wg PN -EN 150 4762 (PN/M-82302)
0@/ szt. 4 /komplet; moment dokrecenia Md =9 Nm
@ Y 7 10 - Wymagany staq powierzchni ptyty
4 v przytaczeniowej

UWACGA:
(*) - wymiary orientacyjne
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WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE

wersje 2-potozeniowe z interfejsem CAN - USAEB6...A...C...
195*

173*

136

132

M I

f [
g5 (1)
i)
=h
119

TR -
I, ] A =
| — N
il 7 N| ~
d) T i
65 8
144
; e 1Ok
= — AP L 2
‘ of -
%
= 40,5 13,3

M5 at. 10 - 4 otw.
@7,6 (max) - dotw. (P,T, A, B)

g
=5 4 BI NN
IR Al 2
© % P | NI
AU \N
' 10,3 2 9 &
19 <l 2
27.8
40,5 13,3
65 (min)
£7]0,01/100 mm

© % 7,

1 - Elektromagnes od strony a
2 - Ztacze gtdéwne 6-pinowe + PE typ DIN 43563
3 - Wtyczka gtéwna 7-pinowa typ DIN 43563
IP67 PG11 EX7S/L/10 dostarczana na oddzielne
zamoOwienie kod zamdéwienia 3890000003
4 - Ztacze CAN - Bus
5 - Wtyczka 5-pinowa M12 - IP67 PG7 EC55/M12L/10
dostarczana na oddzielne zamdwienie
kod zamdwienia 3491001001
6 - Przycisk recznego przesterowania
7 - Pierécieh uszcz. o-ring 9,25 x 1,78
szt. 4/komplet (P, T, A, B)
8 - Konfiguracja otwordéw powierzchni ptyty
przytaczeniowej zgodna norma:
ISO 4401 - oznaczenie ISO 4401-03-02-0-94
(wielko$¢ nominalna CETOP 03)
Sruby mocujace M5 x 30 -10.9
wg PN -EN ISO 4762 (PN/M-82302)
szt. 4 /komplet; moment dokrecenia Md =9 Nm
9 - Wymagany stan powierzchni ptyty
przytaczeniowej
UWAGA:
(*) - wymiary orientacyjne
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SPOSOB ZAMAWIANIA

Typ USAEB6

USAEB [ 6 + [ ¢ *

Wielko$é¢ nominalna (WN)

WN6 =6

Numer serii konstrukcyjnej

(00-09) - niezmienne wymiary

przytacza i zabudowy =0X

seria 02 =02

Symbol suwaka

schematy suwakow - wg str. 3

Przeptyw nominalny P - T przy A p= 1MPa

8 dm3/min =08

16 dm¥/min =16

16/08 dm¥min (P— A- 16 dm¥min /

B —T-8dm¥min) =16/08
26 dm¥min =26
26/13 dm¥min (P A - 26 dm>/min /
B - T- 13 dm%min) =26/13

Sterowanie reczne elektromagnesow

z przyciskiem recznego przesterowania =N

Rodzaj przylqcza elektrycznego

zlqcze 6 pin + PE typ DIN 43563 =131

Sygnalt sterujacy

napieciowy 10V =A1

pradowy 4 -20 mA =F1

Wersja regulatora elektronicznego

standardowa = bez oznaczenia

z interfejsem CAN =C

Rodzaj uszczelnienia

NBR (dla cieczy na bazie olejéw mineralnych) = bez oznaczenia

FKM (dla cieczy na bazie estréw fosforanowych) =V

Ewentualne dodatkowe wymagania okreSlone w sposéb opisowy

(uzgodnione z producentem)

UWAGI :
Rozdzielacz proporcjonalny nalezy zamawia¢ wg kodu, ustalonego wg symboli z powyzszej tabeli.
Symbole zaznaczone drukiem pogrubionym oznaczajg preferowane wersje wykonania
dostepne w krétkim terminie dostawy.

Przykiad kodu rozdzielacza do zamdwienia: USAEB6 - 02/E26NZ31A1
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PLYTY PRZYLACZENIOWE | SRUBY MOCUJACE

Plyty przylaczeniowe nalezy zamawial wg karty Plyta przytaczeniowa i Sruby do montazu rozdzielacza
katalogowej WK 496 480. Symbole ptyt: M5 x 30 -10,9 wg PN-ENISO 4762 (PN/M-82302)
G 341/01 - przytacza gwintowe G 1/4 szt. 4/komplet dostarczane sg na oddzielne zamédwienie.

G 342/01 - przytacza gwintowe G 3/8 Moment dokrecenia srub Md = 9 Nm
G 502/01 - przytacza gwintowe G 1/2 UWAGA:
G 341/02 - przytacza gwintowe M14x 1,5 Symbol plyty zaznaczony drukiem pogrubionym

oznacza preferowang wersje wykonania dostepng
w krétkim terminie dostawy.

G 342/02 - przytacza gwintowe M16x 1,5

PONAR Wadowice S.A.

ul. Wojska Polskiego 29 ®
34-100 Wadowice
tel. +48 33 488 21 00

fax.+48 33 488 21 03 wadOWi ce

www.ponar-wadowice.pl
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