@ Rozdzielacz proporcjonalny WK
eanwise typ USEB10 420 560
WN 10 do 31,5 MPa | do 64 dm¥min 04.2011
ZASTOSOWANIE
Rozdzielacz  proporcjonalny typ  USEB10... jest

przeznaczony do sterowania kierunkiem i szybkoscig
ruchu  odbiornika.  Wielko$¢  strumienia  oleju
hydraulicznego kierowanego do odbiornika regulowana
jest poprzez zmiane natezenia pradu zasilajacego cewke
elektromagnesu.

OPIS DZIALANIA

[USEB10 - 3X/E-32 |

Podstawowymi czeSciami rozdzielacza proporcjonalnego
typ USEB 10... sa: korpus (1), elektromagnesy (2) i (4),
indukcyjny czujnik przesuniecia (3), suwak (5),
sprezyny (6) i (7). W komplecie wraz z rozdzielaczem
moga wystepowacl regulatory elektroniczne (typ 32 RE...
wg kart katalogowych: WK 495772, WK 495 774)
stuzacy do sterowania elektromagnesami
proporcjonalnymi rozdzielacza oraz odbioru sygnatéw
elektrycznych z czujnika przesuniecia. Elektromagnes
proporcjonalny (2) lub (4) przesuwa suwak (5) z
potozenia Srodkowego. Potozenie Srodkowe jest
ustalane sprezynami (6) i (7). Indukcyjny czujnik
przesuniecia (3) posiada podwdjny skok. Obejmuje on
swoim zakresem pomiar przesuniecia suwaka (5) z
potozenia Srodkowego w lewa i prawa strone. Wielkosé

przesuniecia suwaka (5) podawana jest elektrycznie jako
wielkoé¢ zadana. Zawarta jest ona w  sygnale
wysytanym przez regulator elektroniczny pod postacia
pradu o odpowiednim natezeniu, zamienianym przez
elektromagnes (2) lub (4) w site przesuwajacg suwak (5)
rozdzielacza, skierowang przeciw sile sprezyny (6) lub (7)
ustalajacej potozenie Srodkowe. Réwnoczesdnie czujnik
przesuniecia (3) mierzy rzeczywiste potozenie suwaka i
pod postacia sygnatu elektrycznego przekazuje jako
sprzezenie zwrotne do regulatora elektronicznego.
Obydwa sygnaty: warto$¢ zadana i warto$¢ biezaca
(rzeczywista) zostaja porébwnane w  regulatorze
elektronicznym, ktéry wysyta nowy sygnat, korygujacy
potozenie suwaka (5), doprowadzajac jego potozenie do
pozycji zgodnej z wartoscia wielkosci zadanej.
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DANE TECHNICZNE

Ciecz robocza

Olej mineralny

Cisnienie robocze w kanatach P, A, B do 31,5 MPa
Cisnienie robocze w kanale T do 16 MPa
Wymagana filtracja cieczy 16 um
Zalecana filtracja cieczy 10 um

Lepkos$¢ nominalna cieczy

37 mm?/s w temperaturze 328 K

Zakres lepkosci cieczy

2,8 do 380 mm?/s

Optymalna temperatura pracy (cieczy w zbiorniku) 313 do 328 K
Histereza <1%
Powtarzalno$¢ pracy <1%

Czutos¢ < 0,5 sygnatu nominalnego
Przesuniecie zera hydraulicznego 0,2%/10K

Pozycja pracy dowolna
Charakterystyczne wielkos$ci elektryczne

Moc nominalna magnesu ~225W

Masa rozdzielacza trojpotozeniowego ~7,65 kg

Masa rozdzielacza dwupotozeniowego ~ 5,65 kg

Opornosé cewki elektromagnesu zimnego (293K) 10Q

Opornosé elektromagnesu maks. nagrzanego 14 Q

Czujnik indukcyjny - skok regulowany

+/- 4,5mm liniowy

Tolerancja liniowosci 1%

Opornos¢ uzwojen czujnika: uzwojen 1 5602
uzwojen 2 5602
uzwojen 3 112Q

Regulatory elektroniczne

32 RE 21 -dla USEB 10 - 3 potozeniowego
karta katalogowa WK 495 774

32 RE 11 - dla USEB 10 - 2 potozeniowego
karta katalogowa WK 495 772

POLACZENIE UZWOJEN CZUJNIKA PRZESUNIECIA

Ekranowanie
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WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE
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1 - Elektromagnes a
2 - Elektromagnes b
3 - Wtyczka A (typ DIN 43650 /7 ISO 4400)
4 - Wtyczka B (typ DIN 43650 / ISO 4400)
773 5 - Przycisk awaryjny
M6 ot 12 - Zotw é7 6 - Pierscieh uszcz. o-ring 12 x 2 - szt.5/kpl (P, Tp . Tg .A.B)
7 - Wymiar rozdzielacza 3-potozeniowego z
2 elektromagnesami: a, b - z przyciskiem awaryjnym
przycisk awaryjny tylko dla elektromagnesub - od
strony kanatu B
(schematy ttoczkéw: E,E1,E2,E3,M,W,W1,W2 W3V
wg ark. 5)
8 - Wymiar rozdzielacza jak w pkt 7 - bez przycisku
awaryjnego
. . 9 - Wymiar rozdzielacza 2-potozeniowego
@11,2 (max)- 4 otw min 91 z 1 elektromagnesem a
(P, T, A B) (schematy ttoczkéw: EA,MA.WA VA - wg ark. 5)
10 - Konfiguracja otwordéw powierzchni ptyty
E przytaczeniowej zgodna normami:
063 » CETOP RP 121H - oznaczenie CETOP 4.2-4-05
€ (wielkos¢ nominalna CETOP 05)
7 77— « 150 4401 - oznaczenie ISO 4401-05-04-0-94
Sruby mocujace M6 x 50 -10.9 wg PN -EN ISO 4762
(PN/M-82302)- szt.4 /kpl; moment dokr. Md =15 Nm
11 - Wymagany stan powierzchni ptyty przytaczeniowej

214

min 69,5
46
32,5
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CHARAKTERYSTYKI przy v = 41 mm2s w temperaturze 323 K
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SCHEMATY

3-potozeniowych

USEB10...

Symbole graficzne rozdzielaczy i ttoczkdéw

2-potozeniowych

USEB10...A

Symbole graficzne rozdzielaczy i tloczkéw
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UWAGI:
Dla ttoczkéw E1i W1 przeptywy wynosza;: Dla tloczka M w potozeniu Srodkowym
P - A:Q max B - T:0,5Q max przekroje przeptywowe P A i P-B wynosza
P - B: 0,5 Q max A - T: Q max okoto 3% ich przekrojéw nominalnych.
Dla toczkéw B2 i W2 przeptywy wynosza : Dla tloczka W w polozeniu Srodkowym
P _ A:05 Q max B _ T:Q max przekroje przeptywowe AT i B-T wynosza
P _ B:Q max A T:0,5Q max okoto 3% ich przekrojow nominalnych.
Dla toczkéd W | ' _ Dla tloczka V w potozeniu Srodkowym
3 to.cz ow E3 1 W3 przeptywy wy.nosza. ) przekroje przeptywowe AT ; BT, PoA
E - 28 max 2 - l éamkmety P-B wynosza okoto 3% ich przekrojow
- B: Q max - T: Q max

potozenia robocze
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SPOSOB ZAMAWIANIA

usee |10+ [ T *
Wielkos¢ nominalna (WN)
WN10 =10
Numer serii konstrukcyjnej
(30-39) - niezmienne wymiary przytacza i zabudowy = 3X

Symbol tloczka
schematy tloczkow

- wg ark. 5

Przeptyw nominalny przy A p=1MPa
16 dm3/min
32 dm3/min
64 dm 3/min

=16
=32
- 64

Sterowanie awaryjne elektromagnesu

od strony kanatu B)
elektromagnes b bez przycisku awaryjnego
elektromagnes b z przyciskiem awaryjnym

(mozliwe tylko dla wersji 3-potozeniowych dla elektromagnesu b

= bez oznaczenia
=N

Rodzaj uszczelnienia
NBR (dla cieczy na bazie olejéw mineralnych)
FKM (dla cieczy na bazie estréw fosforanowych)

= bez oznaczenia
=V

(uzgodnione z producentem)

Ewentualne dodatkowe wymagania okreslone w sposéb opisowy

UWAGI :

Rozdzielacz nalezy zamawia¢ wg kodu, ustalonego wg symboli z powyzszej tabeli.
Symbole zaznaczone drukiem pogrubionym oznaczajg preferowane wersje wykonania

dostepne w krétkim terminie dostawy.

Plyty przylaczeniowe nalezy zamawial wg karty
katalogowej WK 496 520. Symbole ptyt:

G 66/01 - przytacza gwintowe G 3/8

G 67/01 - przytacza gwintowe G 1/2

G 89/01 - przylacza gwintowe G 1/4

G 67/02 - przytacza gwintowe M22 x 1,5

Przyktad kodu rozdzielacza w zamowieniu: USEB10 - 3X /E -16

PLYTY PRZYLACZENIOWE | SRUBY MOCUJACE

Plyta przytaczeniowa i Sruby do montazu rozdzielacza
M6 x 50 - 10,9 wg PN-EN ISO 4762  (PN/M-82302)
szt.4/komplet dostarczane sg na oddzielne zamdbwienie.
Moment dokrecenia srub Md = 15 Nm.

UWAGA:

Symbol plyty zaznaczony drukiem pogrubionym
oznacza preferowang wersje wykonania dostepng
w krétkim terminie dostawy.

PONAR Wadowice S.A.
ul. Wojska Polskiego 29
34-100 Wadowice

tel. +48 33 488 21 00

PONAR
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