Rozdzielacz proporcjonalny z czujnikiem potozenia WK
eglc}lvﬁg suwaka i zintegrowangq elektronika typ USEEB10 428 680
WN10 do 32 MPa  |do 180 dm*¥min 09.2015
KARTA KATALOGOWA - INSTRUKCJA OBStUGI
ZASTOSOWANIE
Rozdzielacz proporcjonalny typ  USEEB10... jest

przeznaczony do sterowania kierunkiem i szybkoscig
ruchu  odbiornika.  Wielko$¢  strumienia  oleju
hydraulicznego kierowanego do odbiornika regulowana
jest poprzez zmiane natezenia pradu zasilajacego cewke
elektromagnesu.
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Podstawowymi czeSciami rozdzielacza proporcjonalnego Zawarta jest ona w sygnale wysytanym przez regulator
typ USEEB10... s3a: korpus (1), elektromagnesy elektroniczny pod postacia pradu o odpowiednim
proporcjonalne (2) i (4), czujnik  potozenia suwaka (3), natezeniu, zamienianym przez elektromagnes (2) lub (4)
suwak (5), sprezyny (6) i (7) i zintegrowany @z w site przesuwajaca suwak (5) rozdzielacza, skierowang
rozdzielaczem cyfrowy regulator elektroniczny (8), przeciw sile sprezyny (6) lub (7) ustalajgcej potozenie
stuzacy do sterowania elektromagnesami (2) i (4) oraz Srodkowe. Réwnoczednie czujnik potozenia (3) mierzy
odbioru sygnatéw elektrycznych z czujnika potozenia (3). rzeczywiste potozenie suwaka i pod postaciqa sygnatu
Elektromagnes proporcjonalny (2) lub (4) przesuwa elektrycznego przekazuje jako sprzezenie zwrotne do
suwak (5) z potozenia Srodkowego. Potozenie Srodkowe regulatora elektronicznego (8). Obydwa sygnaty:
jest ustalane sprezynami (6) i (7). Czujnik potozenia (3) warto$¢ zadana i warto$¢ biezaca (rzeczywista) zostaja
posiada podwdjny skok. Obejmuje on swoim zakresem poréwnane w regulatorze elektronicznym (8), ktoéry
pomiar przesuniecia suwaka (5) z potozenia Srodkowego wysyta nowy sygnat, korygujacy potozenie suwaka (5),
w lewa i prawa strone. Wielko$¢ przesuniecia suwaka (5) doprowadzajac jego potozenie do pozycji zgodnej z
podawana jest elektrycznie jako wielko$¢ zadana. wartoscig wielkosci zadane;j.
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DANE TECHNICZNE

Ciecz hydrauliczna

olej mineralny

Wymagana klasa czystosci oleju

ISO 4406 klasa 18/16/13

Lepkos¢ nominalna cieczy

36 mm? /s w temperaturze 50 °C

Pozycja pracy

Zakres lepkosci 10 do 400 mm?/s
Zakres temperatury cieczy (w zbiorniku) zalecany 40°C do 55°C
max -20°C do +80°C
Zakres temperatury otoczenia -20°C do +60°C
Max ci$nienie pracy kanaly P. A.B | 32 MPa
kanat T 21 MPa
Przeptyw max 180 dm¥/min
Histereza < 0,2% Q max
Powtarzalnos¢ pracy < #0,1% Q max
Prog <0,1%
dowolna

Masa

rozdzielacz z 1 elektromagnesem - 5,6 kg

rozdzielacz z 2 elektromagnesami - 7,1kg

Moc nominalna

70W

Parametry zintegrowanego regulatora

elektronicznego wgsir. 5 -8
Stopien ochrony wg CEIl EN 60529 IP65 / IP 67
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WYMAGANIA MONTAZU | EKSPLOATACI

1. Rozdzielacz nalezy uzytkowac tylko w petni sprawny
i prawidtowo przytaczony do instalacji elektrycznej.
Przytaczanie lub odigczanie od instalacji elektrycznej
musi  by¢ wykonywane przez wykwalifikowany
personel.

2. Podczas eksploatacji nalezy utrzymac zalecang w
niniejszej Karcie Katalogowej - Instrukgcji Obstugi
lepkos€ cieczy hydraulicznej.

3. Aby zapewni¢ bezawaryjng | bezpieczng prace
rozdzielacza nalezy systematycznie sprawdzac:

* stan polaczenia elektrycznego
* dzialanie zaworu
* czystos€ cieczy hydraulicznej

4. Ze wzgledu na nagrzewanie sie cewki elektromagnesu

i korpusu rozdzielacza do wysokiej temperatury

rozdzielacz powinien by¢ umiejscowiony tak, aby
wyeliminowa¢ mozliwos¢ przypadkowego kontaktu z
cewka lub korpusem podczas eksploatacji lub nalezy
przewidzie¢  odpowiednie  ostony zgodnie z
wymaganiami norm europejskich: PN - EN I1SO 13732-1
i PN - EN ISO 4413.

Dla zapewnienia szczelnoici przylacza rozdzielacza do
uktadu hydraulicznego nalezy przestrzegaé wymiaréw
pierécieni uszczelniajgcych, momentdéw dokrecenia i
parametréw pracy rozdzielacza podanych w niniejszej
Karcie Katalogowej - Instrukcji Obstugi.

Przed rozpoczeciem eksploatacji rozdzielacza uktad
hydrauliczny nalezy odpowietrzy¢.

Obstugujacy rozdzielacz musi by¢ zapoznany z treScig
niniejszej Karty Katalogowej - Instrukcji Obstugi.

SCHEMATY

symbole graficzne rozdzielaczy 3-pofozeniowych

wersja USEEB10...
(3-potozeniowa z potozeniami a, 0, b ze sprezynami
AV

centrujacymi, konfiguracja z 2 cewkami)
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symbole graficzne rozdzielaczy 2-potozeniowych
wersja USEEB10...A...

(2-potozeniowa z potozeniami a, 0 ze sprezynami
centrujgcymi, konfiguracja z 1 cewkaq)
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CHARAKTERYSTYKI
(dla lepkosci cieczy hydraulicznej v = 36 mm2/s i temperatury t = 50°C; rozdzielacz z elektronikg zintegrowana)

Charakterystyki natezenia przeptywu

wykresy charakterystyk natezenia przeptywu Q w zaleznosci od sygnatu sterujacego przy statym A pp . 1*
dla rozdzielacza typ USEEB10... w wersjach z suwakami: E*, W*; kierunek przeptywu: P—» A/B - T; P> B/A-T

[(*) - na nominalne natezenie przeptywu Q n = 50 dm¥min | (*) - na nominalne natezenie przeplywu Q n = 75 dm¥min |
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wykresy charakterystyk natezenia przeptywu Q w zaleznosci od sygnatu sterujacego przy statym A pp . 1*
dla rozdzielacza typ USEEB10... w wersji z suwakiem V*; kierunek przeptywu: P A/B T, P> B/A-T

|(*) - na nominalne natezenie przeptywu Q n = 50 dm¥*min || (*) - na nominalne natezenie przeptywu Q n =75 dm¥min |
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UWAGL:

(*) - wartosci Qnprzy App-1=1MPa
(**) - powyzsze wykresy zostaty uzyskane po linearyzacji krzywych charakterystyki przez wzmacniacz cyfrowy.

wykres charakterystyki stosunku przyrostu cisnienia A p - miedzy kanatami A, B do ci$nienia w ukiadzie p
w zaleznosci od sygnatu sterujacego dla rozdzielacza typ USEEB10... w wersji z suwakiem V
(reakcja rozdzielacza na zaburzenia zewnetrzne, w stosunku do zmiany potozenia elementu wykonawczego)
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CHARAKTERYSTYKI

(dla lepkosci cieczy hydraulicznej v = 36 mmZ/s i temperatury t =50°C; rozdzielacz z elektronikg zintegrowana)

Charakterystyki pasma przenoszenia

wykres charakterystyki pasma przenoszenia dla rozdzielacza typ USEEB10...
w wersji z suwakiem V przy Q = 50% Qmax i A pp_1 =1 MPa
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ZINTEGROWANY REGULATOR ELEKTRONICZNY

Cechy cyfrowego regulatora elektronicznego
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Rozdzielacz proporcjonalny typ USEEB10... jest sterowany za pomocg cyfrowego regulatora (wzmacniacza), zawiera
mikroprocesor ktéry kontroluje, przez odpowiednie oprogramowanie wszystkie funkcje zaworu, takie jak:
*ciagte przeksztatcanie (0,5 ms) napieciowego lub pragdowego sygnatu sterujacego na sygnat cyfrowy

*regulacja czasbw rampy narastania i opadania
*ograniczenie wzmocnienia

*kompensacja strefy nieczutosci
*zabezpieczenie cewek przed mozliwym zwarciem

Typ USEEB10
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ZINTEGROWANY REGULATOR ELEKTRONICZNY
Cechy cyfrowego regulatora elektronicznego

Cyfrowy regulator pozwala na osiggniecie lepszej wydajnosci zaworu w poréwnaniu do wersji analogowej:
¢ zmniejszejnie czasu odpowiedzi

e linearyzacja krzywych charakterystyki, ktére sg optymalizowane w fabryce dla kazdego rozdzielacza
¢ 100% zamienno$¢ w przypadku wymiany rozdzielacza

* mozliwo$¢ ustawienia przez oprogramowanie, parametréw funkcjonalnych

* mozliwo$¢ wykonania programu diagnostycznego za pomoca potaczenia LIN

¢ wysoka odporno$¢ na elektromagnetyczne zakiécenia

UWAGA:

Rozdzielacz typ USEEB10... jest dostarczany ze standardowymi ustawieniami:

* rampa narastajaca/opadajaca z wartoscig minimalna,

* bez kompensaciji strefy nieczutosci,

emax otwarcie zaworu (100% skoku suwaka).

Mozliwe jest dostosowanie w/w parametréw za pomoca specjalnego zestawu, ktéry nalezy zaméwié¢ oddzielnie (patrz str. 8).

Parametry elektryczne

24 VDC (od 19 do 35 VDC, znieksztatcenie max 3 Vpp),
Napigcie zasilania VDC bezpiecznik 5A (szybki), max prad 3A
Pobér mocy W 70
Maksymalny prad wyijsciowy A 2,6
Cykl pracy 100%
Svanat napieciowy (wersja ...A1... - wg str. 7) VDC 110 (impedancja Ri > 50 kQ)
Svanat pradowy (wersja ...F1... - wg str. 7) mA 4+20 (impedancja Ri=5009)
przecigzenie oraz przegrzanie elektroniki, czujnik btedu LVDT,
Alarmy
awaria przewodu lub zasilania lub <4 mA
Interfeis komunikacvinv interfeis LIN - Bus (z opcionalnvm zestawem)
Ztacze gtdwne 7 - pinowa wtyczka MIL - C - 5015 - G (DIN 43563)
Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)
Emisja zaburzeh  CEI EN 61000-6-4
Odpornos¢ na zaburzenia CEI EN 61000-6-2 wediug standardu 2004/108/CE
Stopien ochronv obudowy IP65 / 1P67 (wedtua standardu CE| EN 60529)

Schemat blokowy

1, 2 - Elektromagnesy proporcjonalne

3 - Obudowa uktadu regulaora elektronicznego

4 - Zintegrowany cyfrowy regulator elektroniczny
5 - Ztacze gtéwne - 6 pin + PE - typ DIN 43563

6 - Czujnik potozenia suwaka
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ZINTEGROWANY REGULATOR ELEKTRONICZNY
Wersje i tryby pracy
Wersja standardowa ...A1... - regulator z sygnatem sterujacym napieciowym

To najbardziej popularna wersja zamienna z najbardziej powszechnymi zaworami proporcjonalnymi tego typu
z analogowa elektronika zintegrowana. Wystarczy ze zawér bedzie podtaczony w sposéb przedstawiony ponizej. Ta wersja
nie pozwala jednak na ustawienie parametréw zaworu, dla przykladu zakres nastawy czasu rampy musi by¢ wykonywany
przez sterownik PLC, tak samo jak ograniczenie sygnatu sterujacego.

schemat pofaczen regulatora w wersji ...A1...

e Pin Warto$¢ | Funkcja Uwagi
| Al - () A 24VDC | napigcie od 19 do 35VDC (znieksztaicenie max 3 Vpp) *'
| — - I e e
| | | |
\ B | . B ov zasilane (zero) ov
| —fe | %%—:—:—
| |
: e : 1 1 C - wiaczenie zaworu patrz uwaga *2
| | | |
} b } - } } D +10V wejscie sterujace impedancja Rj > 50 kQ **
\ \ Lol
| & | - i i E oV wejcie sterujace -
| |
| | o F [6-10V lub| Monitor lub patrz uwaga *
— - = T T
i @% o 2-6-10V | kom. LIN
} [ | r)‘ PE GND uziemienie ochronne -
I T ad
LL,,,J

Wersja standardowa ...F1... - regulator z sygnatem sterujacym pradowym

Ta wersja ma charakterystyke podobna do wersji poprzedniej, z ta réznicq ze sygnatem sterujacym jest prad w przedziale
4 - 20 mA. Przy wartosci 12mA zawér jest w pozycji Srodkowej (zerowej), przy 20 mA zawér jest w konfiguracji faczacej
porty P z A oraz B z T, natomiast przy wartosci 4 mA konfiguracja jest nastepujaca: kanat P z B oraz A z T. Dla opcji
Z pojedyncza cewka przy pradzie o wartosci 20 mA (pin D), zawor jest w konfiguracji otwartej (P - B oraz A - T), natomiast
gdy wartos¢ pradu wynosi 4 mA zawér pozostaje w spoczynku. Jesli wartos¢ pradu sterujacego jest nizsza niz 4 mA zostaje
wyswietlony btad “AWARIA PRZEWODU". Aby skasowa¢ btad nalezy odtaczy¢ zasilanie.

schemat pofaczen regulatora w wersji ...F1...

e Pin Wartos¢ | Funkda Uwagi
| f -
Al () A 24VDC | napiecie od 19 do 35VDC  (znieksztatcenie max 3 Vpp) *’
| | I
\ B | Lo B ov zasilane (zero) ov
=D
| |
} I A } . Lo C 24VDC | wtiaczenie zaworu patrz uwaga *2
| | I
} |12 } | b D |4 +20mA | sygnat wejsciowy impedancja Rj = 500 Q
\ \ Lol
} & } %%% E ov zero .
| |
| AN || F |6-10VIub | Monitor lub patrz uwaga *
— - —(>—'—'7

| |
} @} } } 2-6-10V | kom. LIN
el .
| | L) PE GND uziemienie ochronne -
[ T ad
LL,,,J

WAGI:

(*1) - Przewiduje sie uzycie bezpiecznika na pin A (24 VDC) celu zabezpieczenia elektroniki: 5A/50V (typ szybki).
(*2) - Przewiduje sie podanie napiecia 24 VDC na pin C aby aktywowac zasilanie karty.

(*3) - Sygnat wejsciowy jest typu réznicowego - tylko w wersji ...A1... . Dla zaworéw z dwiema cewkami, z dodatnim
sygnatem sterowania podiaczonego do pinu D, otwarcie zaworu nastepuje z P do A oraz B do T. Przy zerowym
sygnale zawér jest w pozycji centralnej. Dla zaworéw z pojedynczymi cewkami, z dodatnim sygnatem sterowania
podtaczonego do pinu D, otwarcie zaworu nastepuje z P do B oraz z A do T. Skok suwaka jest proporcjonalny do
(UD — UE). Jesli jest dostepny tylko jeden sygnat wejSciowy to pin B (zasilanie V) oraz pin E (sygnat sterujacy 0V)
musza by¢ podigczone razem do uziemienia GND (pin PE).
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ZINTEGROWANY REGULATOR ELEKTRONICZNY

Wersje i tryby pracy

UWAGI :

(c.d. zestr. 7)

(*4) - Warto5¢ ta zmienia sie, jak pokazano w ponizszej tabeli. Gdy wiaczona jest funkcja MONITOR, a karta jest wiaczona,
przeczytaj punkt testowy pin F w stosunku do styku B (0V). Gdy czujnik LVDT wykryje uszkodzenie lub btad, regulator
doprowadza rozdzielacz do pozycji centralnej i blokuje jg. W tym stanie pin F w odniesieniu do pinu B wskazuje na
wyjsciu 0 VDC. Aby skasowac btad karta musi by¢ wytaczona i ponownie wiaczona. Kiedy karta jest wytaczona pin F
w stosunku do pinu B wskazuje na wyjsciu 2,7 VDC. Warto$¢ ta jest podawana przez napiecie magistrali
komunikacyjnej LIN - Bus, nie jest to warto$s¢ MONITOR.

rozdzielacz z 2 cewkami rozdzielacz z 1 cewka
polecenie (pin D) pin F polecenie (pin D) Pin F
-0V 0V - -
ov 6V ov 6V
+10V 2V +10V 0V

Przewody przylaczeniowe
Podtaczenia musza by realizowane poprzez 7-pinowg wtyczke. Zalecany przekrdj przewodéw zasilania 0,75 mm? dla

przewodéw do 20 m oraz 1,00 mm? dla przewodéw do 40 m. Przewody sygnatowe musza mie¢ przekréj 0,50 mm? .
Zalecane s przewody 7 zytowe z osobnym przewodem ekranowanym.

ZESTAW LINPC - USB/10

Zestaw LINPC - USB/10, w sktad ktérego wchodzi skrzynka sterownicza z 7 biegunowym ztgczem, kabel USB PC (dtugos¢

1,8 m) oraz oprogramowanie do konfiguracji karty zgodne z systemem Microsoft Windows Xp©

opcjonalnie na oddzielne zaméwienie - kod zaméwienia 3898501001.

jest dostarczany

Gléwne funkcje zestawu LINPC:

emoze by¢ uzywany do odczytu wartosci z zewnetrznego urzadzenia sterujgcego rozdzielaczem (np. sterownik PLC);
w tym przypadku skrzynka dziata jak zwykty monitor punktéw pomiarowych
emozna wykluczy¢ niektére funkcje sterowane przez PLC, wybierajac kierunek i predkos¢ ruchu (klawisze gr. 2 i 4);
w ten sposéb mozna sprawdzi¢ reakcje wejscia sterujacego zaworem oraz diagnozowa¢ awarie, usterki oraz
przeprowadzaé symulacje pracy zaworu
estuzy jako interfejs pomiedzy komputerem PC a kartg elektroniczna (klawisz 3) umozliwiajac dostosowywanie parametréw
za pomoca oprogramowania. Wiecej szczegbétowych informacji na temat korzystania z zestawu mozna znalez¢ w
dokumentacji na dysku CD z oprogramowaniem

Skrzynka sterownicza zestawu LINPC

. l = z systemu \
t_lr‘( ofitrol Pdl+ | Linus Engble s P
e ja et o
QR
1 - Punkty testowe @

2 - Klawisze do kontroli ruchéw rozdzielacza
3 - Przetacznik LIN - Bus/Monitor

4 - Przefacznik On/Off

5 - Diody LED

6 - Port RS 232 do PC

7 - Ztacze gldwne
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Schemat podtaczenia zestawu LINPC

PLC - CNC

Desktop PC

Laptop PC

1 - Ztacze USB

2 - Ztacze gtdwne z systemem

3 - Potaczenie LIN - Bus

4 - tacze 7-biegunowe do sterowania rozdzielaczem
5 - Rozdzielacz

Programowanie parametréw przez LIN - Bus

Zataczone w zestawie oprogramowanie pozwala na dostosowywanie nastepujacych parametréw:
ekompensacja strefy nieczutosci
mozna zmienia¢ mechaniczne przekrycie suwaka przez zmiane parametréw V: minA oraz V: minB.
eQgraniczenie wzmocnienia
mozna zmieni¢ parametry V oraz V maxA; maxB, ktére ograniczaja otwarcie suwaka wzgledem dodatnich i ujemnych
wartosci sygnatu sterujacego
*AINW: W skalowanie wejscia
to polecenie pozwala na skalowanie sygnatu wejsciowego. Okresla czy wejscie jest wiaczone dla sygnatéw napieciowych
lub pradowych
oV: TRIGGER - wyzwalacz
wartosé procentowa dzieki ktérej mozna aktywowac strefe nieczutosci V: minAi V: minB

erampy
rampy sa podzielone na 4 ¢wiartki i moga by¢ dostosowywane Qmax|-—————
przez ustawienie parametréw 1Q, 2Q, 3Q oraz 4Q; okreslaja z up DOWN

one zmiany czasowe pradu elektromagnesu w odniesieniu do

polecenia wejsciowego; zakres: 1 + 60000 ms
czas
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wersje 3-potozeniowe USEEB10...

WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE

297

232

0
oo

147

063/

7

IR ~
] M
s @
106
O i . AR A B A i =] ©o| V| o
@i% S T, i’_ ) IS
54 21,5
54 21,5
50,8
37,3
M6 gt. 12 - 4 otw. 27
16,7 1 - Elektromagnes od strony a
o 3,2* 2 - Elektromagnes od strony b
i 3 - acze gtdbwne - 6-pinowe + PE typ DIN 43563
LY [P & | 4 - Wtyczka gtéwna 7-pinowa typ DIN 43563
— Tt B . IP67 PG11 EX7S/L/10 dostarczana na oddzielne
c A
EE: SR HAD | zamoéwienie kod zaméwienia 3890000003
§ ”JTA ﬁéi | 5 - Czujnik potozenia suwaka
: 6 - PierScieh uszcz. o-ring 12,42 x 1,78 - szt. 5/komplet
. 4@ (P, Tp. Tg. A B)
@11,2 (max) - 4 otw.* 97 (min) 7 - Konfiguracja otworéw powierzchni montazowej
(P, T, A B) ptyty przytaczeniowej zgodna norma ISO 4401
0.01/100 oznaczenie I1SO 4401-05-04-0-94 (CETOP 05)
E Sruby mocujace M6 x 40 - 12.9 - szt. 4/komplet

®

wg PN - EN ISO 4762 (PN/M-82302)
moment dokr. Md =14 Nm

8 - Wymagany stan powierzchni ptyty przytaczeniowej
UWAGI:
Nie nalezy demontowa¢ czujnika - poz. 5
uszczelnienie wykonane fabrycznie !
(*) - Otwér Tg - opcjonalny

(**) - Wymiar orientacyjny

WK 428 680 09.2015
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WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE
wersje 2-potozeniowe USEEB10...A...

® @
° _k ot
o ™~
i~
a A
! |, 1
e __ /T'T\ A =~
. i m AL "
; o ®
99 72 97 10
297
b o A 1 e Jreowast ) =
SIS (@ @, B a
54 21,5
54 21,5
50,8
37.3
M6 gt. 12 - 4 otw. 27
- 16,7 .
< 32
LY (o] & |
= | w] = AV B T |
EER P &b B | 1 - Elektromagnes od strony a
S T .I:G ! 2 - Ztacze gtéwne 6-pinowe + PE typ DIN 43563
‘A B C 3 - Wtyczka gtéwna 7-pinowa typ DIN 43563
" - - IP67 PG11 EX7S/L/10 dostarczana na oddzielne
@11.2 (max) - 4 otw. 97 (min) zaméwienie kod zaméwienia 3890000003
(P.T,A B) 4 - Czujnik potozenia suwaka
5 - PierScien uszcz. o-ring 12,42 x 1,78 - szt. 5/komplet]
(P. Ta. Tg. A, B)
E 6 - Konfiguracja otworéw powierzchni montazowe;j
(@/ ptyty przytaczeniowej zgodna norma ISO 4401
7 2.7 @ oznaczenie 1SO 4401-05-04-0-94 (CETOP 05)

Sruby mocujace M6 x 40 - 12.9 - szt. 4/komplet

wg PN - EN ISO 4762 (PN/M-82302)
moment dokr. Md =14 Nm

7 - Wymagany stan powierzchni ptyty przytaczeniowej

UWAGI:

Nie nalezy demontowa¢ czujnika - poz. 4
uszczelnienie wykonane fabrycznie |

(*) - Otwor T - opcjonalny

Typ USEEB10
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SPOSOB ZAMAWIANIA

USEEB |10+ [ T *

Wielkos¢ nominalna (WN)
WN10 =10
Numer serii konstrukcyjnej
(00-09) - niezmienne wymiary

przytacza i zabudowy = 0X
seria 02 =02
Symbol suwaka
schematy suwakow -wg str. 3
Przeptyw nominalny P — Tprzy Ap=1MPa
50 dm¥min =50
75 dm¥min =75

70/35 dm¥min (P— A - 70dm¥min /

B - T - 35dm¥min) =70/35

Sterowanie reczne elektromagneséw
przycisk reznego przesterowania =N

Rodzaj przylacza elektrycznego

zlacze 6 pin + PE typ DIN 43563 =731

Sygnat sterujacy

napieciowy + 10V = A1

pradowy 4 -20 mA =F1

Rodzaj uszczelnienia

NBR (dla cieczy na bazie olejow mineralnych) = bez oznaczenia
FKM (dla cieczy na bazie estréw fosforanowych) =V

Ewentualne dodatkowe wymagania okreSlone w sposéb opisowy
(uzgodnione z producentem)

UWAGI :

Symbole

Rozdzielacz proporcjonalny nalezy zamawia¢ wg kodu, ustalonego wg symboli z powyzszej tabeli.

zaznaczone drukiem pogrubionym oznaczajg preferowane wersje wykonania

dostepne

w krétkim terminie dostawy.

Przykiad kodu rozdzielacza do zaméwienia: USEEB10 - 02/E75NZ31 A1

PLYTY PRZYLACZENIOWE | SRUBY MOCUJACE

Piyty przytaczeniowe nalezy zamawiac wg karty Plyta przylaczeniowa i $ruby do montazu rozdzielacza
katalogowej WK 496 520. Symbole ptyt: M6 x 40 - 12.9 wg PN - EN ISO 4762 (PN/M-82302)

G 66/01 - przytacza gwintowe G 3/8 szt.4/komplet dostarczane s3 na oddzielne zaméwienie.
G 67/01 - przytacza gwintowe G 1/2 Moment dokrecenia $rub Md = 14 Nm.

G 89/01 - przytacza gwintowe G 1/4 UWAGA:

G67/02 -przytacza gwintowe M22x 1,5 Symbol piyty zaznaczony drukiem pogrubionym

oznacza preferowang wersje wykonania dostepng
w krétkim terminie dostawy.

PONAR Wadowice S.A.

ul. Wojska Polskiego 29 ®
34-100 Wadowice
tel. +48 33 488 21 00
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